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KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Automatyka przemystowa 1010341751010322645
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Matematyka w technice (brak) 3/5

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
- polski obieralny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopien stacjonarna

Godziny Liczba punktow

Wyktady: 30  Cwiczenia: 30 Laboratoria: 15  Projekty/seminaria: - S
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogdlnouczelniany, z innego kierunku)

(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

Dr inz. Michat Bottrukiewicz

email: Michal.Boltrukiewicz@put.poznan.pl
tel. 61 6652032, 61 6652632

Elektryczny

ul. Piotrowo 3A, 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Posiada podstawowa wiedze w zakresie matematyki i fizyki oraz metrologii elektryczne;.
1 Wiedza:
L . Umie fgczy¢ proste uktady pomiarowe na podstawie dostarczonych schematow. Potrafi
2 Umiejetnosci: | opracowaé wyniki pomiaréw.
3 Kompetencje | Potrafi efektywnie pracowa¢ w grupie
spoteczne

Cel przedmiotu:

Zapoznanie z opisem matematycznym oraz praktyczng realizacjg technik sterowania oraz regulacji. Poznanie zasad pracy i
obstugi programowalnych sterownikéw logicznych (PLC).

Efekty ksztalcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztatcenia

Wiedza:

1. Ma podstawowg wiedze w zakresie podstaw automatyki i regulacji automatycznej. - [K_W29]

2. Ma podstawowa wiedze w zakresie programowalnych sterownikéw logicznych, czujnikéw i interfejséw komunikacyjnych
stosowanych w uktadach automatyki przemystowej. - [K_W30]

Umiejetnosci:

1. Potrafi sformutowa¢ algorytm sterowania, postuguje sie jezykami programowania, srodkami oraz narzedziami
informatycznymi i uruchomieniowymi wykorzystywanymi w automatyce przemystowej. - [K_U20]

2. Potrafi korzysta¢ z kart katalogowych podczas uruchamiania systemu sterowania. - [K_U31]

Kompetencje spoteczne:

1. Potrafi precyzyjnie formutowaé pytania, stuzace pogtebieniu wlasnego zrozumienia danego tematu lub odnalezieniu
brakujgcych elementéw rozumowania, prawidtowo rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu. - [K _K02]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Wyktady: Egzamin pisemny
Cwiczenia audytoryjne: Ocena wiedzy i umiejetnosci wymaganych trescig biezacych zaje¢, w formie pisemnej.Zaliczenie
pisemne.

Cwiczenia laboratoryjne: Ocena wiedzy i umiejetnosci wymaganych trescig realizowanego éwiczenia w formie pisemnej lub
ustnej,Ocena sprawozdania z wykonanych ¢wiczen laboratoryjnych.

Tresci programowe
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Regulacja w torze otwartym i zamknietym. Struktura uktadu regulacji automatycznej (URA) z przyktadami. Schematy blokowe
URA i ich przeksztatcanie. Liniowe uktady regulacji automatycznej pracujgce w czasie ciggtym: opis matematyczny uktadéw
regulacji automatcznej, wyznaczanie opisu matematycznego elementéw sktadowych URA przy uzyciu réwania Lagrange'a -
wiasciwosci dynamiczne elementéw URA, stabilnos¢ uktadéw regulacji automatycznej. Liniowe uklady regulaciji
automatycznej pracujgce w czasie dyskretnym (tzw. impulsowe URA): opis matematyczny i jego uzyskiwanie z
wykorzystaniem m.in. transformaciji biliniowej, stabilno$¢ impulsowych uktadéw regulacji automatycznej. Przyktady
dyskretnych uktadéw regulacji automatycznej. Problematyka nieliniowych uktadéw regulacji automatycznej. Systemy
automatyki przemystowej. Systemy regulacji automatycznej wykorzystujgce przemystowe regulatory PID. Uktady automatyki
cyfrowej ? uktady kombinacyjne i automaty asynchroniczne. Budowa, zasada dziatania i jezyki programowania sterownikow
PLC. Elementy wykonawcze automatyki przemystowej (przekazniki, styczniki, serwomechanizmy, silniki krokowe, sitowniki
pneumatyczne i hydrauliczne). Czujniki wielkosci fizycznych wykorzystywane w automatyce przemystowe;j. Interfejsy
komunikacyjne i wizualizacja pracy systemoéw automatyki przemystowej. Zastosowane metody ksztatcenia: wyktad z
prezentacjg multimedialna, w ktérym teoria jest przedstawiana w $cistym potaczeniu z praktyka; ¢wiczenia audytoryjne
polegajgce na rozwigzywaniu zadan na tablicy uzupetnianych prezentacjami multimedialnymi i komentarzami dotyczacymi
rozwigzan; ¢wiczenia laboratoryjne wykonywane w grupach w formie pracy zespotowej, eksperymenty obliczeniowe,
recenzowanie sprawozdan przez prowadzgcego i dyskusje nad komentarzami

Literatura podstawowa:

1. Kaczorek T., Dzielinski A., Dabrowski W., topatka R., Podstawy teorii sterowania, WNT Warszawa 2007.
2. Urbaniak A., Podstawy automatyki, Wyd. Politechniki Poznanskiej, Poznan 2008.

3. Kwasniewski J., Sterowniki PLC w praktyce inzynierskiej, Wyd. BTC, Warszawa 2008.

Literatura uzupetniajaca:

1. Mielczarek W., Szeregowe interfejsy cyfrowe, Wyd. Helion, Gliwice 1993.

2. Nawrocki W., Komputerowe systemy pomiarowe, WKit, Warszawa 2006.

3. Zielinski T., Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw. WKit, Warszawa 2005.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. udziat w zajeciach wyktadowych 30
2. udziat w éwiczeniach audytoryjnych 30
3. udziat w zajeciach laboratoryjnych 15
4. udziat w konsultacjach zwigzanych z realizacja procesu ksztaicenia 8
5. dokonczenie (w ramach pracy wtasnej) sprawozdan z éwiczen laboratoryjnych, 8
6. przygotowanie do ¢wiczen laboratoryjnych 10
7. przygotowanie do ¢wiczen audytoryjnych 5
8. przygotowanie do egzaminu 20
9. udziat w egzaminie. 2
Obcigzenie praca studenta
forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 128 5
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 85
Zajecia o charakterze praktycznym 33 1
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